Das Speziallabor fir indirekte Bracketpositionierung mit Hilfe von Robotertechnik

9 Orthorobot Medizintechnik GmbH
Lingual- und Buccaltechnik

Laborauftrag Setup

Behandler Patient
Anlagen Von Orthorobot auszufiillen
Gesichtsfoto frontal U Kundennummer
Gesichtsfoto lateral ] Auftragsnummer
Panoramardntgen H Eingangsdatum
Fernréntgen l Auslieferungsdatum
Sonstiges Sonstiges
@QS@ @@@ X Aplasie / fehlender Zahn
@ @ Ex zu extrahierender Zahn
t  Lickenschluss von distal
> & Y Luckenschluss von mesial und distal
@ @ | Luckenschluss von mesial
@ @ (X Uberkorrektur nach mesial / distal
@ @ X  Aplasie / fehlender Zahn
Ex zu extrahierender Zahn
@ @ @ | Luckenschluss von distal
@ @ I Luckenschluss von mesial und distal
1 Luckenschluss von mesial
%O D<§@ ~ Uberkorrektur nach mesial / distal
Intrusion OK — Frontzadhne lja Onein
Intrusion UK — Frontzahne Oja Onein
Extrusion OK - Seitenzdhne ja Onein
Extrusion UK — Seitenzahne Llja Onein
Expansion OK - Seitenzdhne Oja Onein

Expansion UK - Seitenzahne ja Onein
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ZahngroBendiskrepanz

0] approximale Schmelzreduktion erwiinscht

O Licke einstellen zwischen

Behandlungsziel sagittal

Eckzahnbereich: rechts links
Klasse beibehalten O O
Klasse | O O
1 Pb Klasse Il [ O
O O
Molarenbereich: rechts links
Klasse beibehalten O O
Klasse | O O
1 Pb Klasse |l O O
1 Pb Klasse Il [ O
O O

Folgende Zdhne sollen bewegt werden:
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Anmerkungen
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